IMPOSTAZIONE G120 CON S7_1200
Creare una configurazione di rete con un PLC e un inverter G120 .
Creare il collegamento di rete PROFINET assegnando i relativi impostazione dell’indirizzo IP.
Per comandare il G120 con la comunicazione PROFINET utilizzare dalla libreria globale l’FB messa a disposizione da SIEMENS che si chiama “SINA_SPEED” per gestire l’inverter in velocità.
Per richiamare l’FB andare su :
[image: ]“Libraries  -> Driver_Lib_S7_1200_1500 -> Master copies -> 03_SINAMICS” come si vede nell’immagine:






Se le librerie non sono presenti nel proprio PC si può importare l’FB da un altro progetto o si possono importare le librerie scaricandole dal sito della SIEMENS.
Per importare le librerie eseguire la seguenti operazioni:
[image: ]Aprire “Global Libraries” e premere il pulsante open .


Cercare il file che si è scaricato dal sito di SIEMENS con estensione “zal16” .
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Selezionare una cartella dove espandere le librerie che poi si visualizzano su “Global library”.

[image: ]Trascinare l’FB “SINA_SPEED” sul “Program Blocks” richiamare l’FB sul MAIN dove si crea i relativo DB.



[image: ]Il programma Main si presenta in questo modo :










I parametri di input dell’FB da impostare sono i seguenti :
EnableAxis : Variabile tipo Bool che serve per abilitare l’inverter.
AckError: Variabile tipo Bool che serve per confermare che ho capito che lui è in errore.
SpeedSp : Variabile tipo Real che verve per impostare la velocità a cui si vuole far girare il motore.
RefSpeed : Variabile tipo Real che è la velocità massima che può far girare il motore.
ConfigAxis :Impostata automaticamente con l’FB che è stato utilizzato.
HWIDSTW e  HWIDZSW deve essere impostato il telegramma di comunicazione per fare questo premere il pulsante di selezione e impostare il telegramma :
[image: ]  




La prima parte del telegramma “Drive_1” nome del G120 impostato.


I parametri di output dell’FB da impostare sono i seguenti :
AxisEnabled : variabile di tipo Bool che indica che l’inverter è abilitato.
Lockout: Variabile di tipo Bool che indica che il motore è fermo.
ActVelocy : Variabile di tipo Real che indica a che velocità sta girando il motore.
Error: Variabile di tipo Bool che indica che è presente un’anomalia.
Status: Variabile di tipo Word che indica lo stato dell’inverter.
DiagID: variabile di tipo Word che indica l’errore che è presente.

La pagina di interfaccia grafica risulta in questo modo :

[image: ]









	


[image: ]



[bookmark: _GoBack][image: ]
image6.jpg
I HwpsTw

) “Drive_1-PROFINET_interface” Huinteriace
) “Drive_1-PROFINET_interface -ModuleAccessPoint” Hu_SubModule
) “Drive_1-PROFINET interface-~Port_1" HuInterface
) “Drive_1-PROFINET interface-Port_2" HuInterface
=1

i TTROPNET. ikt Eiaadard Sl Hw_SubModule





image7.jpg
Gestione G120 con S7_1200

Start

Stop

O Inverter G120 in Errore:

Velocita Attuale

+0000.0

Velocita Massima

+0000.0

Velocita Riferimento.

+0000.0




image8.png
Parola di comando 1 (STW1)

Parola di comando 1 (bit 0
specifici per il convertitore)

10 secondo il profilo PROFdrive & VINAMUR, bit 11

Tabella 7-6 Parola di comando 1 e interconnessione con | paramelr nel converitore

15

5% [ Vakors [ Signifcato Nots [0
Telogramma | Tut g et
2 telgrammi
CNCERGE Wmotore rena seguendo i rampa d decalerazione | p0B4010] =
D121, aresto (1< o) motoe viene disinserio.__| 120600
T Jon ‘Gon fonte positv il convertiore passa alo stato
“pronto alfunzonamento”. nolr con bit 3= 11
converiore accende il motore.
o oz ‘Disinserzions immodiata dal molore, i molor s forma | p0B44[0] =
perinersia 2000.1
T [Nessunorr2 -
Z [0 |Siprapico (OFF) urest apido T molos rena seguendoa ampa 6 | pO4B0] =
decelerazione OFF3 p1135 ino alfanesto. 20002
1 [Nessuno siop apido (OFF3) | —
5 [0 |Blocco funzonamento Disinserzions mmediata del moloe (cancellazione | p0852(0] =
impuisi) 20903
[ Abitazions funonamento nsersone del molors (abiazions Wmpus possibie]
40 [ Blocoo generatore dirampa | Luscia del generatore i rampa viens impostataa 0 [p1140001=
(renatura pi rapida possiie). 20904
T [Conazions operata [Abitazone del geneatore di rampa possie
5 [0 Stop generatore i rampa Luscia dol generatore i rampa vene “congelata™ | p1 141001~
1 [ Abitazione generatore o ampa. 005
5 [0 [Blocco valore di ermento Wmotors fena seguendo 1 rampa G decaleazione [ pT14201=
pit2t 20006
T [ Abitazion del valore & 1 motore accelera seguendo la ampa o accelerazions
rermento P1120 o l valoe i ieimento.
7|7 [ Tactazions anomaie Lanomalia viene tactata conun rons positvo Se | p2103001 =
comando ON & ancora presents, i convrtiore passa (120807
alo stato “Blocco nserzions”.
O Non wizzato
o Non lzzato
40 [0 Nessun controlo da parte del PLC | Dat el processo non vai, “segnale i aivia” atteso. | pOB40] =
1 [ Convoll da part delPLC ‘Comando tramie bus d campo, da del processo vl |2090-10
Tt Inversion @ | llvalore diferimento viene invetto nelconvertiore. | pT113(0] =
drezione 200011
2 Non wizzato
T[T 0P i ale | valors i ferimento memorizzato nel poleniometro | pT035(0] =
moloro viene aumenato 200013
[T 0P pis basso | llvalore diferimento memorizzato nel polenziometro | p1036[0] =
molore viens diminuio. 200014
5T [CDSBIO [Nonuliczalo | Commutazione va impostaion per dversa inlaraccs [p0B10=
operative (sel i dat i comando) 209015

Y Se si passa da un aiiro telegramma al telegramma 20, viene mantenuta fimpostazione del telegramma precedente.





image9.png
Parola di stato 1 (ZSW1)

Paroa disato 1 (bt 0... 10 sscondo il roflo PROFIcive & VINAMUR, bt 11... 15
Specifcataments per SINAMICS G120)
Tabela 7.7 Parciadisiao 1 ¢ nrconnessionscon i parametnel convertore
o | Vekrs [ Sgrtosts Note [
Telogramma 20 | Tt g e tlegrament
o7 [Ponoariserzone Calmontazons & raerta Totianca s | 7208001~
Inigsata. g mput oo bt a0
T [P s raeranens i mtor s merto (comando ON preseie) 208011~
neseuna anomalia & st | moors pus (08681
ars non appera vl comando
Anitazone onamerie Vedera parla
comando 1,510
[T [Forceramerio e " mtor seque I valore G it Vedere 208021~
o s comando 1.1 3. s
E ER ey Nelconvertor o presents uranomala. 5208001~
Zis0s
T Jorrzee restopr e o aivta (nossn OFF2) | p20B06T=
T Jorrae Nevs aresto apan i
o [T s meemoneae o ven ranse 30 dopa n noova
camando ONT.
T [Awsoae W mtor resta sceso: nessuna actazone
nacassaa veders 2110
& |7 [ Soano  veoota armirmo el campe a | Scaro ra valorea frmert  valors atale
teanga oo ol comgo d tleranzs.
3 [T [ convolo e W contolore progranmab viens slectatoa
randere i comando.
707 [Namero g oot raggunta s |1 numero o g 6 maggiors o vl al rmers
superio it massimo conspondarts
o [miel, MoP g T alore st f cofront pr corete,

0 potenza é raggiunto o superato.

w21 ) Frono o stazionamento | Segnale per Tapertura o la chiusura diun freno.
aperto i stazionamento motore.
5[0 |Awiod sumiscaldamento motore -
14 [1__[imotore grain avant Valore attuale intero al convertore > 0.
[0 motore gia indetro Valore attuale intero al convertore <.
5|1 |Visualizzazione |Nessun awisodi
cos sowaccarico termico
cela parte i potenza.

" Se sipassa da un altro telegramma al telegramma 20, viene mantenuta Fimpostazione del telegramma precedente.

Comvrtiors SNAMICS G120

Istuzioicperative, 012011, FW 4.4, ASEO2900804A AC

o7





image1.jpg
Neme
» L] Buttons-and-Switches
» L] Long Functions
» LL] Monitoring-and-control-obj
» (L] Documentation templates
¥ [ rive. b $7 13001500
v 5 pes
~ L1 Master copies
01.57_General
02.57_1200
02.57_1500
03_SINAMCS
& SINAINFEED
2 SN PaRA
T SINA PARAS
2 SiNA_POS
& SINA_SPEED





image2.jpg
v | Global libraries
EEER
Name ), open global library





image3.jpg
Gocan [ oe s o000 -] @ 8 1= @

% Utima modifics o Dimensione
1] Drive_Lib_S7.1200_1500 131212020 1431 Cartell difile
Accessorapido | priver Ui 57.300.400 131212020 1434 Cartll difile
m Boveiesiaes 31220427 SemensTAPoria.,  1414K8
R Drve_Lio_S7.1200_1500116 132201424 SemensTAPoria.  1455KB
Desktop
¥ P 7| [
bl ‘ I ]
Teofie: | Compressed lbraris (*2al16;"2al15_1:" zal15;" zal14;" zal13;" zal 12 2al11) | [ Aomita |

| Api in sola lettura.




image4.jpg
~ [m pc_1 [cPu 1214¢ DODCDC]
I Device configuration
4] online & disgnostics
Tl o bocks
B Add new bock
4 Main [0B1]
4 SINA_SPEED [FB285]
§ Instsinaspeed [08285]




image5.jpg
“InstSinaspeed”

SINA_SPEED"

N
W1500

“Start” — EnableAss

Emergenza” — AckError

D170
“Speed_Set_

poin’ — Speedsp
D174

“Reference,
Spee

— Refspeed
— Confighis

278
“Drive_
PROFINET_
interface-Standar

d_telegram_1" — upsw

278
“Drive_
PROFINET_
interface-~Standar

d_telegram_1" — wpzsw

ENO
wns02
AsisEnabled —"Asse_Abilitato’
wns03
Lockout —iInizializzato"
w178
ActVelocity — "Actual_Speed”
W04
Error —i"Asse_Errore”
wwis2
Status — "Status”
wwisa
Diagld — Dizg"




