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Step_Motor /PLC_1 [CPU 1212C AC/DC/Rly] / Blocchi di programma
Blocco_1 [FC1]

Blocco_1 Proprieta

Nome Blocco_1 Numero 1 Tipo FC Linguaggio KOP
Numerazione |Automatico
Titolo Autore Commento Famiglia
Versione 0.1 ID definito
dall'utente

Blocco_1
Nome Tipo di dati Valore di default Commento

Input

Output

InOut

Temp

Constant
w Return

Blocco_1 Void

Segmento 2:

%DB4
"IEC_Timer_0_
DB_1"
"IEC_Timer_0_ TON
DB_0".Q Time
{ | IN Q
T#500MS — p1 ETH— ...
Simbolo Indirizzo Tipo Commento
"IEC_Timer_0_DB_0".Q Bool
Segmento 3:
%DB2
"|EC_Counter_
0_DB"
"IEC_Timer_0_ CTu
DB_0".Q Int
[ | v Q
%M2.0 (/7 "Dati".indice
"Tag_3"
{ | R
0—{pv
Simbolo Indirizzo Tipo Commento
"Dati".indice Dint
"[EC_Timer_0_DB_0".Q Bool
"Tag_3" %M2.0 Bool
Segmento 1:
%DB6
"IEC_Timer_0_
DB_0"
"IEC_Timer_0_ TON
DB_1".Q Time
4 IN Q
T#500MS —| pT ETh—...
Simbolo Indirizzo Tipo Commento
"[EC_Timer_0_DB_1".Q Bool
Segmento 4:
FieldRead
Byte
EN ENO
.. 16#0A
"Dati".indice — INDEX "Dati".uscita_
164#0A VALUE — motore
"Dati".tabella[0] —| MEMBER
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Simbolo Indirizzo Tipo Commento
"Dati".indice Dint
"Dati".tabella[0] Byte
"Dati".uscita_motore Byte
Segmento 6:
"IEC_Timer_0O_ %Q0.0
DB_0".Q "Tag_5"
Simbolo Indirizzo Tipo Commento
"[EC_Timer_0_DB_0".Q Bool
"Tag_5" %Q0.0 Bool
Segmento 5:
MOVE
EN ENO
16#0A 16#0A
"Dati".uscita_ "Dati".uscita_
motore— |N it QUT] — motore
Simbolo Indirizzo Tipo Commento

"Dati".uscita_motore

Byte




